9.6.4. KATEGORIE RCEA - HALOVE AKROBATICKE MODELY
S ELEKTROMOTOREM

9.6.4.1. Definice

Model letadla, u néhoz vztlak vznika pusobenim aerodynamickych sil na plochy zlstavajici za letu
nepohyblivé (vyjma Fidicich ploch) a ktery je fizen pilotem na zemi, uZivajicim radiové Fizeni. Pohon
obstarava pevna nebo sklapéci vrtule pohanéna elektrickym motorem s regulatorem otacek.

Spalovaci motory nejsou povoleny.

9.6.4.2. Stavitel modelu

Soutézici nemusi byt stavitelem svého modelu, ale kazdy model zaregistrovany na soutézi mize byt
v soutéZi pouzit pouze jednim pilotem.

9.6.4.3. Obecné charakteristiky
Nejvyssi povolena hmotnost 200 g
Nejvyssi povolené napéti zdroje 42V
Model letadla pro soutézni kategorii RCEA se fidi nasledujicimi pravidly:

1) Hmotnostni omezeni smérem dolu — minimalni vzletova hmotnost modelu je 100g.
2) Model je pohanén jednou vrtuli.

9.6.4.4. Pocet modelt
Pocéet modelll neni omezen.

9.6.4.5. Soutézici a pomocnik

Kazdy soutézici (pilot) musi sam ovladat své radiové vybaveni. Kazdy pilot ma povoleného jednoho
pomocnika béhem letu.

9.6.4.6. Definice platného letu

V pribéhu pracovniho ¢asu mize soutézici uskutecnit jeden pokus o platny let. Pokus je zahajen na
zakladé pokynu rozhodc¢iho.

Pilot maze dostat dalSi pracovni ¢as a novy pokus jen kdyz:

a) Pilot prokazatelné nem(ize vykonat let vzhledem k vnéjSimu ruseni.

b) Pilot nebyl hodnocen z davodu, které nezavinil. V takovém pripadé muaze byt let opakovan podle
rozhodnuti Feditele soutéZe na konci letového kola.

9.6.4.7. Pocet lett
Kazdy soutézici ma pravo na minimalné dva, maximalné tfi soutézni lety.

9.6.4.8. Zruseni letu nebo diskvalifikace

Let je anulovan, kdyz:

a) Model v prabéhu letu (tj. od mista odlepeni do mista dotyku pfi pfistani) ztrati jakoukoli ¢ast.

b) Pilot ma vice nez jednoho pomocnika a nebo je-li model Fizen jinou osobou, nez soutézicim.

c) Pilot je diskvalifikovan v daném letu kdyz se modelu dotkne v dobé mezi vzletem a pfistanim sam a nebo
jina osoba.

9.6.4.9. Organizace soutéze

VysilaCe se neodevzdavaji, soutéZici pouzivaji vysilace na frekvenci 2,4 GHz.

9.6.4.10. Organizace lett

Letové poradi se uréuje poradatel losem pred zahajenim soutéze. Soutézici maji pravo na dvouminutovy
pfipravny Cas pfed zahajenim pracovniho ¢asu 4 minut pro provedeni letové sestavy.
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9.6.4.11. Sestava akrobatickych obratu.

Trenér kategorie ve spolupraci se Séftrenérem urCuje sestavy pro dany rok. Pokud podminky haly
nedovoluji letét pfedepsané obraty, Ize sestavy modifikovat na zakladé rozhodnuti feditele soutéze pred
jejim zahajenim. Soutézni sestava — v§echny obraty jsou centralni:

1 Vzletovy postup =1

2 Normalni pfemet

3 Vykrut

4 Souvrat

5 Ctvercovy premet

6 PFfimy let na zadech

7 Osmicka ve vodorovném letu
8 NoZovy let

9 Pristavaci postup

10 Celkovy dojem letu
Hodnoceni celkového dojmu: Soutézici obdrzi znamku 0 — 5 pokud béhem celé sestavy proletél délici
rovinu tak, ze prualet nebyl soucasti bodovaného obratu (tzv. prazdny pralet). Soutézici obdrzi znamku 6
— 10, pokud béhem celé sestavy nedojde k prazdnému pruletu a jednotlivé pfedepsané obraty budou na
sebe navazovat, s tim, Ze se model na konci haly bude obracet zatackou nebo jinym vhodnym zputsobem.
Soucet koeficientl 21

9.6.4.12. Rozhodci

Poradatel je povinen zajistit nejméné 3 kvalifikované rozhoddi, ktefi jednotlivé obraty povinnych sestav
hodnoti znamkami od 0 do 10, které se potom nasobi koeficienty obtiznosti. Pfed zahajenim soutéznich
leth zorganizuje poradatel kratkou rozpravu soutézicich a rozhod€ich k upfesnéni kritérii pro hodnoceni
jednotlivych obratl obou povinnych sestav.
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9.6.4.13. Vyhodnocovani vysledki

Vysledky kvalifikacnich kol se normalizuji na 1000 bod( podle vitéze po kazdém skonceném kole. Vitéz
se urci tak, ze se sectou dva lepsi ze tfi vysledkl. Vitézem v Zebficku je ten pilot, jenz ma nejvyssi soucet
bodu ze tfi absolvovanych zavodu, plati pro druhého, téetiho atd. PFi rovnosti soucta se zohledriuje hodnota
nejvyssiho Skrtnutého vysledku. Pokud pilot ma jen tfi zavody a existuje rovnost bodd, tak lepSim je pilot
s vétSim pocétem zavodu.

PRILOHA 9.6.4.P.1. - SEZNAM OBRATU PRO HALOVOU AKROBACII RCEA
Tento seznam plati od 1.1.2005 a v dalSich letech bude podle potfeby doplfiovan.

1. Vzletovy postup (K=1)

Model se postavi na podlahu a odstartuje po draze rovnobézné s bezpelnostni linii. Po dosazZeni urcité
vysky zatoCi 0 90° smérem od bezpecnostni linie, leti urcity usek pfimo vodorovné (v pfipadé sestavy B)
¢i v mirném stoupani (pokud je tak pfedepsano pro aktualni sestavu A) a potom zato€i o 90° a vodorovnym
pfimym letem pokracuje smérem ke stfedu letového prostoru, tedy do opaéného sméru proti sméru vzletu.
Obrat kon¢i dosazenim stfedu letového prostoru.

2. Pristavaci postup (K=1)

Obrat zac¢ina od stfedu letového prostoru pfimym vodorovnym letem v opacném smeéru, nez ve kterém
model odstartoval, provede zatacku 90° do sméru kolmého na bezpecnostni linii, leti dale vodorovné
a provede druhou zatacku o 90°, po které zacne rovnomérné klesat ve sméru rovnobézném
s bezpecnostni linii az k mistu hladkého pfistani (pfed pilotem) a necha model rovné dojet az do zastaveni.
V pfipadé sestavy A (F3P) mlze pilot misto dvou poslednich zataéek o 90° udélat jednu plynulou zatacku
0 180°. V zadném pfipadé nesmi model béhem pfistavaciho postupu stoupat.

3. Pomaly vykrut (K =3)

Model provede pomaly Fizeny vykrut o 360° tak, aby v poloze na zadech byl nad stfedovou €arou letového
prostoru.

4. Stiridavé vykruty ( K = 3)

Model provede jeden rychly vykrut a ihned navaze druhy rychly vykrut v opaéném smyslu otaceni tak, aby
ke zméné smyslu otaceni doslo nad stfedovou €arou letového prostoru.
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5. Dvoubodovy vykrut (K = 2)
Model provede 2 pulvykruty ve stejném smyslu s kratkou vydrzi nad stfedem letového prostoru.

6. Ctyibodovy vykrut (K = 3)
Model provede &tyibodovy vykrut se Etyfmi stejné dlouhymi vydrzemi tak, aby v poloze na zadech byl nad
stfedem letového prostoru.

7. Kobra vykrut (K = 3)
Pritazenim prejde model do stoupavého letu 45°, provede pulvykrut, vydrz, étvrtpfemet do sestupného letu
45°, palvykrut a vyrovna do vodorovného letu.

8. Vykrut do kruhu (K =4)
Model provede jeden vykrut o 360° ve stalé vySce po kruhové vodorovné draze nad stfedem letového
prostoru.

9. Dva stridavé vykruty do kruhu (K = 4)
Model provede dva stfidavé vykruty o 360° ve stalé vySce po kruhové vodorovné draze, ke zméné smyslu
otaceni vykrutu dojde na opacné strané kruhové drahy nez v misté, kde byl obrat zahajen.

10. T¥i stfidavé vykruty do kruhu (K = 5)
Model provede tfi stfidavé vykruty o 360° ve stalé vySce po kruhové vodorovné draze, ke zménam smyslu
otaceni vykrutu dojde vzdy po 120° kruhové drahy.

11. Souvrat se ¢étvtrvykruty (K =2)
Pfitazenim pfejde model do stoupavého vertikalniho letu, provede Ctvrtvykrut, souvrat do sestupného
vertikalniho letu, ¢tvrtvykrut a vybere do vodorovného letu.

12. Souvrat na zadech (K = 3)

Z vodorovného letu pfejde model pulvykrutem do letu na zadech, potlacenim prejde do vertikaly, provede
souvrat do sestupné vertikaly, vyrovna do vodorovného letu na zadech a pulvykrutem prejde do letu v
normalni poloze.

13. Dvojity souvrat se ¢tvrtvykruty (Pismeno M) (K = 5)

Model pfitazenim pFejde do vertikaly, provede c¢tvrtvykrut, souvrat do sestupné vertikaly, Ctvrtvykrut
a navaze polovinu obraceného pfemetu do vertikaly, provede Ctvrtvykrut, souvrat do sestupné vertikaly,
Ctvrtvykrut a vyrovna do vodorovného letu.

14. Tlacena smycka se ctvrtvykruty (K = 3)
Pfitazenim pfejde model do vertikaly, provede c&tvrtvykrut, polovinu obraceného premetu, &tvrtvykrut
a pritazenim vyrovna do vodorovného letu.

15. Tazena smycka se ¢tvrtvykruty (K = 3)
Pfitazenim prejde model do vertikaly, provede cCtvrtvykrut, polovinu normalniho pfemetu, &tvrtvykrut
a pfitazenim vyrovna do vodorovného letu.

16. Pad po ocase (K=4)
Pritazenim prejde model do vertikaly a provede pad po ocase s prepadnutim dopfedu nebo dozadu.
Prepadnuti do strany se hodnoti nula body.

17. Dva opakované normalni premety (K = 2)
Model provede dva identické soustfedné normalni pfemety.

18. Dva opakované obracené premety (K = 3)
Model provede shora potlacenim dva identické obracené premety.

19. Ctvercovy premet s 2 pulvykruty (K = 4)
Z normalniho vodorovného letu pfitazenim provede model normalni étvercovy premet s pllvykrutem
nahofe a dole ve vodorovnych stranach Ctverce.

20.Ctvercovy premet nakoso s pulvykruty (K = 4)
Model provede pfitazenim do stoupavého letu 45° &tvercovy premet nakoso s pualvykrutem ve druhé
a Ctvrté strané Ctverce.
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21. Normalni premet s integrovanym vykrutem na vrcholu (K =4)
Z normalniho vodorovného letu provede model normalni pfemet s integrovanym celym vykrutem na
vrcholu pfemetu.

22. Normalni premet se 4 pulvykruty (K = 4)
Model provede normalni pfemet s palvykrutem na 9, 12, 15 a 18 hodinach.

23. Trojuhelnikovy premet s pulvykrutem (K =5)
Pritazenim prejde model do stoupavého letu 45°, piejde do vodorovného letu na zadech, provede v ném
pulvykrut a potlacenim pfejde do sestupného letu 45° ze kterého vyrovna do vodorovného letu na zadech.

24. Premet s horni polovinou v nozovém letu (K =5)
Model provede 1/4 normalniho pfemetu, Ctvrtvykrut a 180° pfemetu v nozovém letu, Ctvrtvykrut
a Ctvrtpfemet do vodorovného letu.

25. Osmicka ve vodorovném letu (K= 3)
Model provede zatacku 90°, ihned navaze zatacku 360° v opacném smyslu a po ni ihned navaze zatacku
270° v opacéném smyslu proti pfedchazejici zatacce o 360°.

26. Osmicka ve vodorovném letu na zadech (K = 4)

Model provede pulvykrut do letu na zadech, zatacku 90°, ihned navaze zatacku 360° v opaéném smyslu
a po ni ihned navaze zatacku 270° v opaéném smyslu proti pfedchazejici zatacce o 360°, a pulvykrutem
pfejde do normalniho vodorovného letu.

27. Vodorovna osmicka (K = 3)
Model provede 3/4 normalniho pfemetu, navaze cely obraceny pfemet a ¢tvrtinou normalniho pfemetu
prejde do vodorovného letu.

28. Obracena vodorovna osmicka (K = 4)
Shora potlaéenim provede model 3/4 obraceného premetu, navaze cely normalni pfemet a ctvrtinou
obraceného pfemetu prejde do vodorovného letu.

29. Kubanska osmicka (K = 3)

Pritazenim provede model 5/8 normalniho pfemetu, provede pulvykrut v sestupném letu 45°, potom 3/4
normalniho pfemetu, palvykrut v druhém sestupném letu 45° a osminou normalniho pfemetu vyrovna do
vodorovného letu.

30. Obracena kubanska osmicka (K =4)
Model z letu na zadech potlacenim pfejde do stoupavého letu 45°, provede pulvykrut, 3/4 obraceného
premetu do stoupavého letu 45°, palvykrut a 5/8 obraceného pfemetu do vodorovného letu na zadech.

31. Ctvercova vodorovna osmicéka (K = 5)
Model provede 3/4 normalniho ¢tvercového premetu, navaze cely tvercovy obraceny premet a pfitazenim
vyrovna do vodorovného letu.

32. Dvojity prekrut (K =2)

Model provede polovinu normalniho premetu a ihned navaze pulvykrut, vydrz ve vodorovném letu
a polovinu obraceného pfemetu, po némz ihned navaze pualvykrut do vodorovného letu.

33. Pfimy let na zadech (K =2)

Model pfejde pulvykrutem do letu na zadech, leti pfimo a vodorovné a pak pullvykrutem prejde do
normalniho letu.

34. Let na zadech do kruhu (K = 3)

Model prejde pulvykrutem do letu na zadech a provede let po kruhové draze 360° ve stalé vySce
a pllvykrutem se vrati do normalniho letu.

35. Nozovy let (K =4)

Ctvrtvykrutem prejde model do noZového letu, leti v ném vodorovné a po vydrzi se vrati &tvrtvykrutem do
normalniho letu.

36. Jednoduchy vykrut (K = 3)
Model provede jednoduchy vykrut o 360° po pfimé vodorovné draze.
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37. Vykrut z letu na zadech (K = 4)
Z letu na zadech provede model 1a1/2 vykrutu (540° ) po vodorovné pfimé draze do normalniho letu.

38. Stridavé pulvykruty (K = 3)
Z vodorovného letu provede model po pfimé vodorovné draze pulvykrut a ihned navaze pulvykrut
v opacném smyslu.

39. Souvrat (K =2)

Model z pfimého vodorovného letu pfitazenim provede Ctvripfemet do vertikalniho stoupavého letu,
provede souvrat do sestupného vertikalniho letu a ¢tvrtpfemetem vybere do pfimého vodorovného letu ve
stejné vysce (ale v opacném sméru), ve které obrat zah3jil.

40. Souvrat z letu na zadech (K =3)
Model z pfimého vodorovného letu na zadech potlaenim prejde do vertikaly, provede souvrat
a potlacenim prejde do vodorovného letu na zadech.

41. Zrcadlovy souvrat (K =4)
Model pfitazenim prejde do vertikaly, provede souvrat a normalnim pulpfemetem prejde do druhé vertikaly,
provede druhy souvrat a Ctvrtpfemetem vyrovna do pfimého vodorovného letu.

42. Zrcadlovy souvrat ze zad s pullvykrutem (K =5)

Model v letu na zadech preleti stfedovou €aru a potlaCenim prejde do vertikaly, provede souvrat a navaze
obraceny pulpfemet v jehoz spodni Casti provede pulvykrut, provede druhy souvrat a normalnim
Ctvrtpfemetem prejde do normalniho vodorovného letu.

43. Normalni premet (K =2)
Model z vodorovného letu provede pfitazenim normalni pfemet do vodorovného letu ve stejné vysce, ve
které obrat zahgjil.

44. Obraceny premet (K = 3)
Model shora z vodorovného letu potlaenim provede obraceny pfemet do vodorovného letu ve stejné
vySce, ve které obrat zahajil.

45, Ctvercovy premet (K = 3)

Model z normalniho letu provede Ctvercovy pfemet do vodorovného letu ve stejné vysce, ve které obrat
zahajil.

46. Trojuhelnikovy premet (K = 3)

Model z vodorovného letu pfejde pfitazenim do stoupavého letu 45°, pfitazenim o 135° pfejde do

vodorovného letu na zadech z néhoz pritazenim 135° prejde do sestupného letu 45° a vyrovna do
vodorovného letu.

47. Dva soustredné normalni premety (K = 3)
Model z vodorovného letu provede dva identické soustfedné normalni pfemety do vodorovného letu ve
stejné vysce, ve které obrat zahgjil.

48. Prekrut (K =2)
Model provede polovinu normalniho pfemetu a ihned palvykrutem pfejde do vodorovného normainiho letu.

49. Obraceny prekrut (K =2)
Model shora potlaéenim provede polovinu obraceného pfemetu a ihned palvykrutem prejde do normalniho
letu.

50. Tazena smycka (K =2)

Model pfitaZzenim pfejde do vertikaly, provede polovinu normalniho pfemetu do sestupné vertikaly
a vyrovna do vodorovného letu ve stejné vysce, ve které obrat zahgjil.

51. Tlaéena smycka (K = 2)

Model pfitazenim prfejde do vertikaly, provede polovinu obraceného pfemetu do sestupné vertikaly
a vyrovna do vodorovného letu ve stejné vysce, ve které obrat zahajil.
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52. Cylindr se ¢tvrtvykruty (K =4)

Model pfitazenim pFejde do vertikaly, provede c&tvrtvykrut, pfitazenim pfejde do vodorovného letu na
zadech s kratkou vydrzi a pfitazenim prejde do sestupné vertikaly, provede druhy ¢tvrtvykrut a pfitazenim
vyrovna do vodorovného letu.

53. Vodorovny kruh se 2 pulvykruty (K = 5)
Model leti po kruhové vodorovné draze a po 90° kruhu provede prvni pulvykrut a po dalSich 180° kruhu
druhy pualvykrut a po zbyvajicich 90° kruhu pfejde do pfimého vodorovného letu.

54. Stridavé nozové lety (K =4)
Model &tvrtvykrutem prejde do nozového letu, nad stfedovou Carou pulvykrutem pfejde do opacného
nozového letu a ¢tvrtvykrutem se vrati do normalniho vodorovného letu.

55. Nozovy let do kruhu (K = 5)
Model Ctvrtvykrutem pfejde do nozZového letu a leti v ném po vodorovné kruhové draze 360°
a Ctvrtvykrutem se vrati do pfimého vodorovného letu.

PRILOHA 9.6.4.P.2. - POKYNY PRO ROZHODCi RCEA

Hodnoceni sestav

Obecné zasady:

VSechny letové obraty se posuzuji podle drahy letu modelu (nikoliv tedy podle polohy &i postaveni trupu
modelu) a musi zac¢inat a kongit pfimym vodorovnym letem v normalni poloze a nebo v poloze na zadech.
Pokud neni stanoveno jinak, musi obraty zacinat a koncit ve stejné letové vySce.

VSechny obraty s vice nez jednim pfemetem a nebo ¢asteCnym pfemetem musi mit tyto pfemety a nebo
Castecné premety o stejném priiméru a vicenasobné pfemety musi byt na stejném misté. Letové obraty s
vice nez jednim nepferuSovanym vykrutem musi mit stalou rychlost otaceni ve vykrutech. Obraty
s bodovymi vykruty musi mit stejnou rychlost otaCeni a stejnou dobu trvani prodlev. U kombinaci
prerusovanych (nebo bodovych) vykrutl a nepferusovanych vykrutll nemusi byt stejna rychlost otaceni.
VSechny navazujici vodorovné vykruty (pferusované ¢i neprerusované) musi mit shodny smér a stejnou
vysku letu.

Pokud to neni stanoveno jinak, vSechny obraty s vykruty, ¢astmi vykrutd, bodovymi vykruty, kopanymi
vykruty a nebo jejich kombinacemi musi mit pfed a po vykrutech nebo jejich kombinacich stejné dlouhy
pfimy usek drahy modelu. Souvratova zatacka o poloméru vétSim nez rozpéti kfidla modelu misto
souvratu se hodnoti NULA body.

Odchylky od pfedepsaného sméru letu a nebo odchylky v naklonu modelu se obecné hodnoti tak, Ze za
kazdych 15° odchylky se snizuje hodnoceni o jeden bod.

Jakykoliv kontakt modelu s podlahou, stropem, sténami €i zafizenim a nebo osobami na ploSe znamena
NULA bodu za dany obrat. Pokud je model bez pomoci pilota nebo jiné osoby schopen pokracovat v letu,
muze sestavu dokoncit od obratu, ktery nasleduje po obratu s dotykem.

Pilot musi obraty hlasit v pfedepsaném poradi a o kazdy obrat se mlze pokusit jen jednou. Opakovany
obrat nebo obrat mimo predepsané pofadi NULA bodu. Pokud v pribé&hu obratu vyprsi doba pro provedeni
celé sestavy, dany obrat a vSechny dalSi se hodnoti NULA body. Pilot si nesmi ve volnych priletech
zkousSet jednotlivé akrobatické obraty sestavy.

Pokud je obrat a nebo jeho ¢ast provedena za bezpecénostni ¢arou smérem k rozhod¢im resp. divakam,
je tento obrat hodnocen nulou!
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